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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych w zwigzku budowg oswietlenia zewnetrznego miejsc parkingowych w

Poznaniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.3.

1.3. Zakres robo6t obj etych ST

Zakres robot objetych niniejszg specyfikacjg techniczna:
e montaz o$wietleniowej linii kablowej w wykopie,

* montaz stupkdw oswietleniowych.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t elektrycznych w zakresie

wykonania wyzej wymienionych instalaciji.

W zakres rob6t wchodzi:

trasowanie,

- ulozenie okablowania,

— prace demontazowe — wymiana jednej puszki rozgateznej,,
- doprowadzenie zasilania do stupkéw oswietleniowych,

— montaz stupkoéw oswietleniowych

- wykonanie pomiardw.

Szczegdtowy zakres prac okreslony jest w projekcie wykonawczym instalacji elektrycznych.

1.4. Okre s$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz

okresleniami podanymi w specyfikacji - Wymagania Ogolne.
1.5. Ogoélne wymagania dotycz ace robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za sposob wykonywania rob6t. Powinien przestrzega¢ wszelkich
ustalen poczynionych z kierownikiem robét i na kazde wezwanie przedstawi¢ do akceptacji szczegoty

technik wykonywania prac.



Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze sie koniecznym uzupetnienie rysunkow, Wykonawca
sporzgdzi brakujgce rysunki i specyfikacje na wlasny koszt i przedtozy je kierownikowi projektu do
zatwierdzenia. Dodatkowo poza specyfikacjami, rysunkami i innymi informacjami zawartymi w
kontrakcie, Wykonawca powinien dostarczyé wszystkie rysunki, dokumenty, zezwolenia zwigzane i
inne dane potrzebne do wykonania robét oraz do okreslenia parametréw technicznych wymaganych w
kontrakcie. Wykonawca moze sklada¢ te informacje kolejno w czesciach, ale kazda przediozona
czes$¢ musi by¢ w dostatecznym stopniu kompletna by mogta by¢ sprawdzona i zatwierdzona przez
upowaznione jednostki niezaleznie od catosci projektu. Kierownik projektu powinien sformutowac
komentarz i/lub zastrzezenia dotyczgce rysunkéw, dokumentacji i danych przedstawionych przez
wykonawce. Te komentarze lub zastrzezenia nalezy uwaza¢ za przyjete przez Wykonawce jesli nie
zgtosi zastrzezen na pismie. Wykonawca przed zlozeniem rysunkéw, dokumentacji i danych powinien
skonsultowac sie z kierownikiem projektu. Terminy zwigzane z czasem akceptacji rysunkéw przez
kierownika projektu oraz czas dostarczenia rysunkoéw przez wykonawce okreslone zostang na etapie
zawarcia kontraktu. Wykonawca powinien bezzwiocznie uzupelni¢ dokumentacje oraz rysunki
dostarczone kierownikowi projektu w zakresie zmian wprowadzonych w czasie wykonywania. Rysunki
powykonawcze w 6 egzemplarzach dla kazdego ukonczonego odcinka robot ktéry bedzie przekazany
do uzycia lub bedzie wykorzystany przez specjalistyczng firme lub zamawiajgcego, zgodnie z polskim
ustawodawstwem, nie pdézniej niz 14 dni przed datg przekazania.

O ile rysunki wykonawcze przekazywane byty w wersji elektronicznej - Kierownik Projektu ma prawo

zadac przekazania rysunkéw powykonawczych w takiej postaci.

1.5.1. Wymogi formalne

Wykonanie instalacji winno byé zlecone przedsigbiorstwu majgcemu wiasciwe doswiadczenie w
realizacji rob6t i gwarantujgcemu wihasciwg jako$s¢é wykonania. Pracownicy powinni posiadac

zaswiadczenia kwalifikacyjne przewidziane obowigzujgcymi przepisami.

1.5.2. Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do robét wykonawcy powinni doktadnie zaznajomi¢ sie z catoscig dokumentacji
technicznej oraz z projektem organizacji rob6t. Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach
technicznych nalezy wyjasni¢ z autorem opracowania przed przystgpieniem do robét. Jakiekolwiek
zmiany w dokumentacji technicznej mogg by¢ dokonywane w trakcie wykonawstwa, tylko po
uzyskaniu akceptacji Inzyniera budowy, a w przypadku zmian dotyczgcych zasadniczych elementow

lub rozwigzan projektowych tylko po uzyskaniu akceptacji projektanta.



2. Materialy

2.1. Zastosowane materialy

Materialy stosowane do realizacji zadania podano w projekcie technicznym.

Wszystkie zastosowane przewody i kable powinny posiada¢ aktualne atesty lub deklaracje zgodnosci.
Osprzet wg dokumentacji. Montaz wyposazenia wg zalecen producenta. Materialy muszg byé nowe,
powinny odpowiadaé wymaganiom norm panstwowych, posiada¢ swiadectwa dopuszczenia

do stosowania w budownictwie, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci.

3. Sprzet

3.1. Stosowany sprz et

Do wykonania przedmiotowych prac nalezy stosowac atestowane narzedzia z dopuszczeniem do prac

elektrycznych z izolacjg 1000 V. Elektronarzedzia z waznymi badaniami technicznymi.

4. Transport i sktadowanie

4.1. Transport materiatéw

Wykonawca dostarcza wszystkie materialy wikasnym kosztem i staraniem. Wszystkie zastosowane
srodki transportu na zewnatrz i wewnatrz budowy muszg by¢ odpowiednie do transportowanych

materiatéw.

4.2. Sktadowanie materiatow

Skladowanie powinno odbywaé sie w suchym i przewiewnym pomieszczeniu. Nalezy zabezpieczy¢

sktadowane materiaty przed uszkodzeniami mechanicznymi.

5. Wykonanie robot

5.1. Harmonogram i wymagania

Wykonawca przedstawi Inzynierowi budowy do akceptacji harmonogram robét uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich roboty bedg wykonywane. Wymagania przy wykonaniu instalacji zgodnie z
polskimi normami i wytycznymi technologicznymi producenta. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie robét zgodnie z warunkami kontraktu oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatdw, za ich
zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraz z
poleceniami Kierownika Projektu. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w
planie i wyznaczenie wszystkich elementéw robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowg Ilub
przekazanymi na pismie instrukcjami Kierownika Projektu.  Wykonawca na wiasny koszt skoryguje
wszelkie pomytki i btedy w czasie trwania robot, jesli wymagac¢ tego bedzie Kierownik Projektu.
Decyzje Kierownika Projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét bedg

oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, Dokumentacji Projektowej, ST, normach i



wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i
robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatléw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badar naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazana kwestie. Polecenia
Kierownika Projektu bedg wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg zatrzymania robo6t. Wszelkie koszty z tego tytutu ponosi

wykonawca.

5.2. Opis ogdélny wykonywania robét

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z wykonywaniem
zakresu prac objetych kontraktem.

5.2.1. Prace kablowe i instalacyjno-montazowe

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen powinno zapewnia¢ bezkolizyjnos¢ z innymi
instalacjami w zakresie odlegtosci, ich wzajemnego usytuowania i koordynaciji.

Wytyczanie tras przewodow nalezy wykona¢ zapewniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa
instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontow.

Linie kablowg uktada¢ w wykopie stosujgc 10 cm podsypke z piasku. Kable zasypac¢ nalezy piaskiem
0 grubosci warstwy nie mniejszej od 10 cm. Trase linii kablowej oznakowac folig niebieskg wykonang
z tworzywa sztucznego uktadng 25 cm powyzej gérnej krawedzi kabla. Linie kablowg nalezy utozyc¢
linig falista w rurze ochronnej. Rury ostonowe wyprowadzi¢ ok. 0,5m poza krawedzie wykopow
i kraweznikéw zabezpieczajgc je przed zamuleniem, gromadzeniem wody. Linie kablowg oznaczyc¢
znacznikami kablowymi w odstepach co 10 m i w miejscach charakterystycznych (np. skrzyzowania,
wprowadzeniach do przepustéw) na kablach stosowa¢ oznaczniki z okresleniem wiasciciela, typu
kabla, adresu poczagtku i konca linii i roku budowy. Przed przystgpieniem do robét trasa linii kablowych

winna byé wytyczona przez uprawnionego geodete.

5.2.2. Przygotowanie zakonczen zyt i tgczenie przewodéw

taczenia przewodow nalezy wykonywac w puszkach rozgateznych hermetycznych. Przewody musza
by¢ utozone swobodnie i nie mogag by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia. Zdejmowanie
izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych. Dtawiki urzgdzen

z wchodzgcymi przewodami nalezy odpowiednio uszczelnié.

5.2.3. Pomiary ciggtosci i opornosci kabli



Po ulozeniu przewodéw nalezy dokona¢ przy uzyciu odpowiednich przyrzadéw pomiarowych
pomiaru opornosci izolacji pomiedzy zytami i w stosunku do ekranu oraz pomiaru opornosci i
pojemnosci przewodow linii.

Z przeprowadzonych pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokot okreslajgcy mierzone odcinki instalacji i

wartosci mierzonych parametréw.

5.2.4. Montaz urzagdzen

Wszystkie urzadzenia nalezy montowac zgodnie z ich przeznaczeniem. Zachowac nalezy wszystkie
zalecenia producenta wskazane w zatgczonych do urzgdzehn kartach katalogowych, wytycznych
montazowych. Spos6b mocowania winien gwarantowa¢ zachowanie zdolnosci do realizowania funkciji,
jakie zostaly przypisane kazdemu elementowi, zaréwno pod wzgledem mechanicznej operacyjnosci
(mozliwo$¢ serwisowania elementéw), jak i poprawnosci dziatania. Wszelkie odstepstwa od
wymaganych sposobéw montazu urzgdzen muszg by¢ ustalane z Kierownikiem Projektu, wspoélnie z
wspoOtpracujgcymi branzami powigzanymi.

Rozmieszczenie urzadzen zgodnie z rysunkami.

Calos¢ prac w fazie wykonawstwa wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi aktualnie przepisami i

normami.

6. Kontrola jako $ci

Kontrola jakosci robot przy wykonywaniu instalacji polega na sprawdzeniu wszystkich faz
prac i na odbiorze kohcowym.
Kontrola jakosci powinna obejmowac:
— sprawdzenie materialbw pod wzgledem ich zgodnosci z aktualnymi normami,
dokumentacjg techniczng i niniejszg ST,
— sprawdzenie wykonania  robot zanikajgcych potwierdzone  protokotami odbioréw
czesciowych, a w szczegoblnosci: sposobu utozenia przewoddéw,
— gatunek dostarczonych towaréw
- jednolito$¢ wzoru
- prawidtowego etykietowania zainstalowanych elementow
— sprawdzenie dziatania wszystkich urzadzen
- sprawdzenie dokumentacji koncowej odbiorczej, ktéra musi zawiera¢ co najmniej (dostarcza
wykonawca robot):
Oswiadczenie kierownika rob6t elektrycznych o wykonaniu prac zgodnie dokumentacija i przepisami:
- Dokumentacje powykonawczg
- DTR urzadzen dostarczanych fabrycznie
- Certyfikaty, deklaracje zgodnosci i dopuszczenia na zastosowane materialy i urzgdzenia,
instrukcje obstugi,

- Protokotly z przeprowadzonych pomiaréw i préb .



7. Obmiar rob6t

Przewody, kable, rury oblicza sie w metrach -/ m /.
Osprzet (m.in. oprawy oswietleniowe, puszki) oblicza sie w /szt./.
Zaréwno Inzynier jak i wykonawca moga zgda¢ koncowego sprawdzenia dostarczonego materiatu w

przypadku watpliwosci. Zgdanie wykonawcy musi by¢ na pismie.
8. Odbiodr robot

Odbiér rob6t powinien by¢ przeprowadzony w nastepujacych etapach:
— roboty zanikajgce po ich wykonaniu,
— roboty pozostatle po ukonczeniu inwestycji lub po zgloszeniu przez wykonawce do
odbioru czesciowego,
Odbiér robot zanikajgcych powinien obejmowac¢ sprawdzenie:
- jakosci zastosowanych materiatow,
- prawidtowosci utozenia.
Odbiér koncowy robét powinien obejmowac:
— ocene zgodnosci z dokumentacijg techniczng
- jakosci zastosowanych materiatow,
— sprawdzenie terminowos$ci prac zgodnie z umowami,
— sprawdzenie jakosci robot pod wzgledem sztuki budowlanej i estetyki wykonania,
- sprawdzenie jakosci wykonania na podstawie dokumentéw pomiarowych i kontrolnych,
- testy zadzialania.

Z przeprowadzenia wszystkich testéw nalezy sporzadzi¢ protokoty.

9. Podstawa ptatno $ci

Roboty ptatne sg na podstawie faktur czesciowych wg obmiaru potwierdzonych protokotami odbioréw
czesciowych.
Rozliczenie koncowe po zakonczeniu inwestycji na podstawie protokotéw odbioréw koncowych wg

szczegotowych ustalen zawartych w umowie miedzy stronami.



